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在计算机科学中，二分查找是一种高效且基础的搜索算法。它之所以重要，是因为它能在海量数据中快速定位目
标。想象一下，如果你需要从一本百万词汇的字典中找到「Algorithm」这个词，逐页翻阅的线性查找方式可能
需要数小时，而二分查找则通过不断对半分割搜索区间，在短短几秒内完成。这种效率源于其 O(log n)的时间
复杂度，意味着即使数据规模巨大，查找次数也仅以对数增长。二分查找不仅是面试中的高频考点，更是许多实
际系统如数据库索引和路由表的核心组件。本文将从零开始，深入解析二分查找的思想、实现细节和常见陷阱，
帮助读者彻底掌握这一算法。
二分查找的重要性体现在其惊人的效率和应用广泛性上。以一个引人入胜的场景为例，当你在有序数组中搜索一
个元素时，线性查找需要逐个比较，而二分查找通过每次将搜索区间减半，迅速缩小范围。例如，在百万级数据
中，线性查找可能需要百万次比较，而二分查找仅需约二十次。这种效率提升在现实世界中至关重要，例如在大
型数据库或游戏逻辑中快速检索数据。本文的目标不仅是教会读者写对二分查找代码，更要深入理解其每个细
节，包括循环条件、中间值计算和边界更新等经典难题，从而在实际应用中游刃有余。

1 算法思想与前提条件
二分查找的核心思想是分而治之，它将有序的搜索区间不断对半分割，通过比较中间元素与目标值，逐步缩小范
围直至找到目标或确认不存在。然而，二分查找并非万能，它依赖于两个必要前提：数据集必须有序，无论是升
序还是降序排列；同时，数据结构必须支持随机访问，例如数组可以在常数时间内通过索引访问任意元素，而链
表则不适合标准二分查找。基本步骤包括确定初始搜索区间、计算中间位置、比较中间元素与目标值，并根据比
较结果调整边界。具体来说，对于升序数组，首先设置左右指针为数组的起始和结束索引，然后循环计算中间索
引，如果中间元素等于目标值则返回索引；如果中间元素小于目标值，则调整左指针到中间索引加一的位置；如
果中间元素大于目标值，则调整右指针到中间索引减一的位置。重复这一过程直到找到目标或区间无效。

2 图解算法流程
由于本文避免使用图片，我们将通过文字详细描述二分查找的流程。假设有一个升序数组 [1, 3, 5, 7, 9, 11]，目标
是查找数字 7。初始时，左指针指向索引 0，右指针指向索引 5，搜索区间为 [0, 5]。第一步计算中间索引，使用
公式 mid = left + (right - left) // 2，得到 mid = 2，对应元素 5。比较 5和 7，由于 5小于 7，目标在右侧，
因此调整左指针为mid + 1 = 3。新区间为 [3, 5]，中间索引mid = 4，对应元素 9。比较 9和 7，由于 9大于
7，目标在左侧，调整右指针为mid - 1 = 3。新区间为 [3, 3]，中间索引mid = 3，对应元素 7，与目标相等，
返回索引 3。如果目标不存在，例如查找数字 4，过程类似，但最终左指针超过右指针，返回 -1表示未找到。



3 关键实现细节与“坑点”剖析 2

3 关键实现细节与“坑点”剖析
二分查找的实现看似简单，但细节决定成败。首先，循环条件的选择至关重要。常见的有两种：while (left <=
right)和 while (left < right)。前者表示搜索区间为闭区间 [left, right]，当 left等于 right时，区间仍有
一个元素需要检查，这是最推荐的方式，因为它不易出错。后者表示左闭右开区间 [left, right)，当 left等于
right时区间为空，需要更细致的边界处理，容易导致遗漏或错误。其次，中间值计算时，直接使用 mid = (left
+ right) / 2可能存在整数溢出风险，当 left和 right都很大时，它们的和可能超出整型最大值。解决方案是使
用 mid = left + (right - left) // 2或位运算 mid = (left + right) »> 1（在 Java等语言中），这些方法避免了
溢出问题。最后，边界更新必须排除已检查的元素，即 left = mid + 1和 right = mid - 1，这是因为 arr[mid]
已经被比较过，如果不排除，可能导致死循环，尤其是在区间缩小到单个元素时。

4 标准实现代码（迭代版本）
以下是二分查找的迭代版本 Python代码，我们将逐段解读其关键部分。

1 def binary_search(arr, target):

"""

3 在升序数组 arr 中查找 target。
找到则返回其索引，否则返回-1。

5 """

left, right = 0, len(arr) - 1 # 初始化搜索区间为闭区间 [0, n-1]

7

while left <= right: # 当区间不为空时循环
9 mid = left + (right - left) // 2 # 防止溢出

# mid = (left + right) // 2 # 在 Python 中通常不会溢出，但好习惯是使用上面的写法
11

if arr[mid] == target:

13 return mid # 找到目标，返回索引
elif arr[mid] < target:

15 left = mid + 1 # 目标在右侧，调整左边界
else: # arr[mid] > target

17 right = mid - 1 # 目标在左侧，调整右边界

19 return -1 # 未找到目标

在这段代码中，首先初始化左指针 left为 0，右指针 right为数组长度减一，这定义了初始搜索区间为闭区间
[0, n-1]。循环条件使用 left <= right，确保在区间内所有元素都被检查。中间索引mid的计算采用 left +
(right - left) // 2，这是一种防止整数溢出的安全方法，尽管在 Python中整数不会溢出，但养成这种习惯有助
于跨语言应用。在循环体内，通过比较 arr[mid]与 target决定下一步操作：如果相等，直接返回mid；如果
arr[mid]小于 target，说明目标在右侧，因此将 left更新为 mid + 1，排除已检查的中间元素；如果 arr[mid]
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大于 target，则将 right更新为mid - 1。如果循环结束仍未找到目标，返回 -1。

5 其他实现方式
除了迭代版本，二分查找还可以通过递归实现。递归版本将搜索过程分解为子问题，每次递归调用处理一半的区
间。例如，在递归函数中，基础情况是区间为空或找到目标，否则根据中间值比较结果递归调用左半部分或右半
部分。递归实现的空间复杂度为 O(log n)，因为递归调用栈的深度与数据规模的对数成正比，而迭代版本的空
间复杂度为 O(1)，只使用固定变量。另一种常见实现是使用左闭右开区间 [left, right)，在这种方式下，初始右
指针为数组长度，循环条件为 left < right，边界更新时 right直接设为mid，而不是mid - 1。这种方式需要
更仔细的初始化，但有时在特定场景下更简洁。
递归版本代码示例如下：

1 def binary_search_recursive(arr, target, left, right):

if left > right:

3 return -1

mid = left + (right - left) // 2

5 if arr[mid] == target:

return mid

7 elif arr[mid] < target:

return binary_search_recursive(arr, target, mid + 1, right)

9 else:

return binary_search_recursive(arr, target, left, mid - 1)

这里，递归函数接受数组、目标值和当前区间左右指针作为参数。如果左指针超过右指针，返回 -1表示未找到；
否则计算中间索引，比较后递归调用左或右半部分。这种实现虽然直观，但需要注意递归深度可能导致的栈溢出
问题。

6 复杂度分析
二分查找的时间复杂度为 O(log n)，其中 n是数据规模。这是因为每次循环或递归调用都将问题规模减半，最
坏情况下需要执行 log� (n)次操作。例如，当 n=100万时，log� (n)约等于 20，而线性查找可能需要 100
万次比较，凸显了二分查找的高效性。空间复杂度方面，迭代版本为 O(1)，因为它只使用常数级别的额外空间；
递归版本为 O(log n)，由于递归调用栈的深度与 log n成正比。用 LaTeX公式表示，时间复杂度为 ( O(\log
n) )，空间复杂度迭代版本为 ( O(1) )，递归版本为 ( O(\log n) )。

7 常见变体与应用场景
二分查找有多种变体，适用于不同场景。例如，在重复元素数组中寻找第一个等于目标的元素，需要调整边界更
新策略，在找到目标后继续向左搜索；寻找最后一个等于目标的元素则向右搜索。另一种变体是寻找第一个大于
等于目标的元素，常用于插入位置确定，例如在排序列表中插入新值。这些变体在数据库索引和范围查询中广泛
应用，通过微调比较和边界逻辑，可以解决更复杂的问题。每个变体的核心在于理解搜索区间的定义和边界排除
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原则，确保算法正确性。
二分查找的核心思想是通过分治策略在有序数据中高效搜索，其前提是数据有序且支持随机访问。实现时需注意
循环条件推荐使用闭区间、中间值计算防溢出、边界更新排除已检查元素。关键口诀包括区间定义清晰、中间计
算安全、边界更新彻底。通过实践，读者可以在力扣等平台练习相关题目，如二分查找和搜索插入位置，以巩固
理解。掌握这些细节后，二分查找将不再令人畏惧，而是成为解决实际问题的有力工具。

8 思考题
为了进一步加深理解，请思考以下问题：如果数组是降序排列，代码需要如何修改？二分查找是否可以用在链表
上，如果能，时间复杂度是多少？除了搜索，二分思想还能解决哪些问题，例如求平方根或在旋转数组中搜索？
这些问题鼓励读者探索算法的灵活性和应用边界。


